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A tananyag 

Oktatási cél: A tantárgy a statisztikus fizika/termodinamikával, a statisztikus fizika módszereivel és kvantum 

statisztikával foglalkozik. 

 

Témakör Alk. Óra 

Előadások:   

Mobilszerkezetek hardver felépítése: gumiabroncs, kerékpánt, keréktárcsa felépítése, jellemzői 

és sajátosságai. Kapcsolt és független, mellső és hátsó kerékfelfüggesztések jellemzői, 

sajátosságai. Ikertengelyek felfüggesztése, kereszt és hossz stabilizátorok.  

1. 3 

A rugózás jellemzői (laprugó, torziós rugó, spirálrugó, gumirugó, légrugó és hidropneumatikus 

rugó kialakítások). Lengéscsillapítás, lengéscsillapítók felépítése, működése. A gépjárművek 

kormányzása, a kormányzott kerekek jellemzői, futómű-geometria. Szervokormányok. 

2. 2 

Mobilszerkezetek elektronikája: Menetszabályzó berendezések működések. 

Érzékelők: Távolságok mérése (ultrahangos, optikai), sebesség-, gyorsulás mérése, orientáció-, 

billenések mérése. Önműködő irányítással ellátott mobilszerkezetek: Lokalizáció: Lokális-, 

globális pozícionálás, ismeretlen területek feltérképezése, geometriai-, topológiai 

térképkészítés, GPS, markeres trianguláció. 

3. 3 

Zárthelyi dolgozat.  Pályatervezés: Lokális-, globális pályatervezés. 4. 2 

Félévközi követelmények: 

4. alkalommal Zárthelyi dolgozat  

A félévközi jegy kialakításának módszere: 

0 – 39%: elégtelen (1) 

40 – 60%: elégséges(2) 

61 – 75%: közepes(3) 

76 – 85%: jó(4) 

86 – 100%: jeles(5) 
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