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A tananyag

Oktatasi cél: A tantargy a statisztikus fizika/termodinamikéval, a statisztikus fizika modszereivel és kvantum

statisztikaval foglalkozik.

Témakor

Alk.

Ora

El6adasok:

Mobilszerkezetek hardver felépitése: gumiabroncs, kerékpant, keréktarcsa felépitése, jellemzoi
¢s sajatossagai. Kapcsolt és fiiggetlen, mellso és hatso kerékfelfiiggesztések jellemzai,
sajatossagai. lkertengelyek felfiiggesztése, kereszt és hossz stabilizatorok.

A rugdzas jellemz6i (laprugo, torzids rugd, spiralrugo, gumirugo, 1égrugd és hidropneumatikus
rugd kialakitasok). Lengéscsillapitas, lengéscsillapitok felépitése, miikddése. A gépjarmiivek
kormanyzésa, a kormanyzott kerekek jellemzo6i, futomii-geometria. Szervokormanyok.

Mobilszerkezetek elektronikdja: Menetszabalyzo berendezések mitkodések.

Erzékeldk: Tavolsagok mérése (ultrahangos, optikai), sebesség-, gyorsulds mérése, orientacio-,
billenések mérése. Onmiikodé iranyitassal ellatott mobilszerkezetek: Lokalizacio: Lokalis-,
globalis pozicionalas, ismeretlen teriiletek feltérképezése, geometriai-, topologiai
térképkészités, GPS, markeres triangulacio.

Zarthelyi dolgozat. Palyatervezés: Lokalis-, globalis palyatervezés.

Félévkozi kovetelmények:

4. alkalommal ‘Zérthelyi dolgozat

A félévkozi jegy kialakitasanak modszere:
0 —39%: elégtelen (1)
40 — 60%: elégséges(2)
61 — 75%: kozepes(3)
76 — 85%: jo(4)
86 — 100%: jeles(5)

Irodalom:

1. Dr. Lévai Zoltan Gépjarmiivek szerkezettana, Tankdnyvkiado, 1978.

2. Szaller Laszl6 Gépjarmuivek dinamikéja és szerkezettana, Tankonyvmester Kiado, 2006.
3. Wilfried Staudt Gépjarmiitechnika, Omar Konyvkiado, 1988.

4. Bohner Gépjarmiiszerkezetek, Miiszaki Konyvkiado, 1994.

5. Oktatok altal kiadott segédletek

6. G.Dudek, M.Jenkins: Computational Principles of Mobile Robots, (Cambridge University Press, 2000.)
7.J. Borenstein, H.R. Everett, L. Feng: ,,Where am [?”” Sensors and Methods for Mobile Robotics,

(University of Michigan, 1996)

Székesfehérvar, 2017. jinius

Mesterhazy Zoltan
mestertanar




